1) Description du produit

Le fonctionnement de la logique de commande POAT est basé sur
un systéme {amperemétrique) qui vérifie I'effort des moteurs qui tui
sont connectés. Ce systéme permet de détecter automatiquement
les fins de course, de mémoriser le temps de travail de chague
moteur et de reconnaitre d’éventuels obstacles au cours du mouve-
ment normal (protection anti-écrasement).

Celte caractéristique rend linstallation irés simple vu qu’aucun
réglage des temps de travail et de décalage des battants n'est
nécessaire.

La logique de commande est pré-programmée sur les fonctions «
malement requises, éventueliement, a travers une simple procédu
il est possible de choisir des fonctions plus spécifiques.

Pour faciliter I'identification des parties dans la figure 1, nous indi-
quons ci-apres les composants les plus significatifs de la logigue de
commande POA1

Logique de commande POA1
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FL.@ {_, %ﬁ‘ _n’{: ) C: Connecteur pour batterie tampon PS124
i e bt s D: Fusible services (500 mA) type F
| ] {r’“ﬂ“\ g E: Sélecteur décalage ouverture moteur M1 ou M2
i \}\ @6 < 1 F: Borne moteur M2
\ P ;; \3 - | G Borne sortie clignotants
\{’ 4@‘ ﬂ I © @& P2 H: Barne sortie SCA ou serrure électrique
l‘—ﬁ N ! }: JE— I: Bornes 24 Vcc pour services et phototest
\‘L\q:‘jf\\ @ féé\\z P23 L: Bornes pour entrées
\ L1...L5: LED entrées et programmation
T~ N M: Borne pour antenne radio
Nz Connecteur “SM” pour récepteur radio
fi‘_*“?‘//’ o 0: Connecteur pour programmation/diagnostic

P1, P2, P3: Touches et LED pour programmation
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é Pour protéger la carte électronique contre les dom-
mages accidentels, la logique de commande est contenue
\dans un coffret de protection.
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