3.3.3 Réglage des forces maximales - P2 Lors d'un trajet ge f=amsture normal, ce potentiometre
Les données mémorisées lors du paramétrages font applique, aprés depassement par la porte du point d'inver-
I'objet d'un ajustement automatique lors de chaque sion situé juste avant k2 position finale "Porte fermée" apres
mouvement de la porte. Pour des raisons de sécurite, lequel la limitation de force o mverse plus le sens, la limitation
il est donc nécessaire que ces valeurs ne dérivent pas de force paramétrée, o= aui =isse une possibilité de reglage
hors de certaines limites en cas de dégradation graduelle fin pour les portes gui necessient a ce moment seulement
des paramétres (p. ex. détente du ressort), car sinon un une force importante.
risque (p. ex. chute de la porte) apparait en cas d'éven-
tuelle manosuvre a la main de la porte. 3.4 Raccordement de composants supplémentaires

De ce fait, les valeurs disponibles pour les forces maxi-
males a I'ouverture et a la fermeture font I'objet d'une
limitation dans I'état ou la motorisation est livrée (valeur
neutre des potentiométres). Elles peuvent cependant
8tre augmentées en cas de nécessité.

Les forces maximales déterminées par les potentiometres
ont une faible influence sur la sensibilité de la limitation de
force, car les forces effectivement nécessaires ont &té
mémorisées lors du trajet de paramétrage. Les forces
réglées en usine conviennent pour I'exploitation de
portes standard.

Deux potentiométres permettent de régler la force maxi-
male correspondant a I'ouverture et & la fermeture. Vous
y accéderez en retirant le capot de la motorisation. Il por-
tent respectlvement l'inscription P1 et P2 (figures [EIE]

1I71). Le potentiometre P1 permet de limiter la f
dans le sens de I'ouverture, le potentiometre P2
sens de fermeture. Vous augmenterez la puissan
tournant dans le sens des aiguilles d’'une montre &t vous
la diminuerez en tournant dans le sens inverse.

Remarque Pour raccorder des composants supplementaires, il est
L'augmentation de la force maximale définie en usine (position nécessaire de retirer le capot de la motonsation (voir figure
neutre des potentiométres) n'est indispensable que si la EED). Les bornes auxquelles le récepteur ou d'autres
nécessitéen apparait lors du paramétrage (voir chapitre 3.3.2). composants supplémentaires sans pote*‘ el comme des

boutonspoussoirs internes ou externes ou des contacts
de portillons ainsi que des dispositifs de s t& comme
des cellules photo-électriques ou des sécurites de
contact sont raccordés, ne transportent gu'une basse
tension sans danger (max. 30 V DC). Toutes les
bornes de raccordement peuvent étre raccordées

Une diminution de la puissance n’est justifiée que si le plusieurs fois avec toutefois une section maximale
déplacement de la porte est particulirement aisé, si vous de 1x1,5 mmz2 (voir figure ). Dans tous les cas, enlever
souhaitez un niveau trés élevé de sécurité et si un fonction la fiche secteur avant tout raccordement a ces bornes!

nement normal reste assuré (a vérifier par plusieurs essais).

3.4.1 Récepteur intégré
La programmation du récepteur intégré est decrite au
chapitre 4.1.

3.4.2 Raccordement d'un bouton-poussoir externe a
"impulsions" pour le déclenchement ou I'arrét du

Remarque mouvement de la porte

En plus de leur role dans la limitation des forces maximales Un ou plusieurs (et dans ce cas en paralléle) boutons
exercées (lors du trajet de référence "Ouverture " et du trajet poussoirs avec contact de fermeture (sans potentiel)

de paramétrage "Fermeture" et comme valeurs maximales en comme par exemple des contacteurs internes ou a clé se
cas de dérive des parametres), les deux potentiometres ont raccordent comme suit (voir figure EEJ):

également un deuxieme role : 1) premier contact sur la borne 2 (entrée d'impulsion)

- P1 Lors d'un trajet d'ouverture normal, ce potentiométre 2) deuxiéme contact sur la borne 1 (OV)

applique sur les derniers centimetres avant |'atteinte de la
position "Porte ouverte" la limitation de force paramétrée, ce
qui laisse une possibilité de réglage fin pour les portes qui
nécessitent & ce moment seulement une force importante. >
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Remarque 3.5
Si une tension auxiliaire est nécessaire pour un bouton-pous-
soir extérieur (par exemple pour un récepteur externe), uns

3.4.3 Raccordement d'un interrupteur ou d'un contacteur
de portillon (a2 déclencheur automatique) pour le
déclenchement ou l'arrét de la motorisation [circuit
d'arrét ou arrét d'urgence)

Un interrupteur avec contacts (commuiant vars © W ou
sans potentiel) se raccorde comme suit (vor fuss=mon ELL
1) Le cavaher plaoe en usine entre lza o= 4 ===

FRANCAIS

Notice d'utilisation de la motorisation pour porte
de garage

tension d’environ 24 V (contre borne 1 = 0 V) est disponibie Remarque
sur la borne 3. Le courant total pris sur la borne 3 ne peut Les premiers essais de fonctionnement ainsi que la program-
cependant pas excéder 100 mA. mation ou la mise a distance de la télécommande doivent

s'effectuer a l'intérieur du garage.

N'utilisez la motorisation que si toute la zone de déplace-
ment de la porte est bien visible ! Attendez que la porte
se soit completement arrétée avant de pénétrer dans la
zone de déplacement de la porte.

Assurez-vous avant de rentrer ou sortir votre voiture du
garage que la porte soit completement ouverte.

permet le fonctionnement normal ds =2 motors=on
doit étre enleve.

2) - Sortie commutateur ou premier conizct = =2 oo 4
(entrée d'arrét ou d'arrét d'urgencs
- 0V (masse) ou deuxieme contact 2 2bome 5 10 V)
Remarque

L'ouverture du contact provoque I'arret smmediat o= tout
mouvement de la porte et empéche tout nowea mouvement.

3.4.4 Raccordement d'une cellule photo-glecirique ou
d'un capteur de passage pour declenchement d'un
mouvement inverse de sécurite jusgu 2 Iz position
"Porte ouverte"

Variante A:

Une cellule photo-€lecinaus
(dispositif de sécurite) o=
normalement = contact *

Le bon fonctionnement du déverrouillage mécanique doit
étre vérifieé chaque mois. La tirette du cable ne doit étre
actionnée que lorsque la porte est fermée, sinon il existe un
risque de fermeture rapide de la porte si les ressorts sont
faibles, cassés ou défectueux ou si I'équilibrage est incorrect.

Ou qui posséde un con
comme suit (voir figur
1) La résistance o= 8.2

enlevée entre lz oC

de sécurité) et iz bor
indiqué dans le cisposits o sec
commutateur £ 2
2) 0V (masse) ou o=
Variante B:
Une cellule photo-2lectrigue ou un sécurité de contact
(dispositif de securiie) de type B (tout fonctionne
normalement = coniact ouvert) commutant vers 0 V
ou qui possede un contact sans potentiel se raccorde
comme suit (voir figure g&):
3) La résistance de 8,2 kQ montée en usine doit étre 3.5.1
enlevée entre Iz borne 6 (entrée SE pour dispositif
de sécuritg) et lz borne 7 (O V) et replacée comme
indiqué dans le dispositif de sécurité. La sortie de com-
mutateur doit £ire raccordée a la borne 6.
4) 0 V (masse) ou deuxieme contact sur la borne 7 (0 V)
Remarque

Si un dispositif de securiie nécessite une alimentation d'ap-

" point, une tension de +24 V DC est disponible sur la borne
3 (par rapport 2 la borme 7 = 0 V). Le courant maximal
prélevé a la bome 3 est de 100 mA.
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Utilisation normale

En utilisation normale, la motorisation fonctionne exclusive-

ment via une commande par succession d'impulsions,

indépendamment du fait qu'il s'agisse d'un bouton-pous-

soir externe, d'une touche programmee sur la télécom-

mande, du bouton transparent ou de la touche T:

1= impulsion: la porte se déplace vers |'une des
positions finales.

2°™ jmpulsion: la porte s'arréte.

3™ impulsion: la porte se déplace la porte dans |'autre
direction.

4™ impulsion: la porte s'arréte.

63



